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Ovladaci modul pre Zelezni¢né priecestie so zavorami alebo bez zavor s plne
automatickou prevadzkou s moznost'ou ovladania cez DCC alebo manualne
tlacidlom.
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MozZnosti modulu:

e analdgova / DCC prevadzka
zmena rezimu modulu bez potreby programovania cez DCC — vyber zo 6 rezimov)
programovanie cez DCC
Vystup pre dve svetelné navestidla (vystup na dve ¢ervené a jedno biele svetlo)
imitacia Ziarovky
zvukovy vystup
vyber zo siedmich zvukov
vystup na servo / elektromagnet
tlac¢idlo na manualne ovladanie
DCC ovladanie cez DCC prislusenstvo
automaticka prevadzka
automatické c¢asové vypnutie
napajanie 5V pre optické snimace




Modul je moZné pouZzit’:

e Ovladanie priecestia So zavorami ovladanych servomotorom alebo magnetom so zvukovou a svetelnou
signalizaciou

e Ovladanie priecestia bez zavor s vyuzitim zvukovej a svetelnej signalizacie

e Ovladanie r6znych bran a navestidiel

Pripojenie modulu a jednotlivych vystupov a je uvedené v priklade zapojenia. Modul ma uz prednastavenych Sest’

konfiguracii. Ich zoznam je v TAB1. Zapis danej konfiguracie do CV520 (CV8) je mozné zmenit' predvolenu

konfiguraciu podl'a TABI .

Manualna prevadzka

Pri manualnej prevadzke je ¢innost’ modulu ovlada iba zatla¢enim tlacila. Tlacidlo nahradza funkciu snimacov.
Prvé zatladenie tladidla modul vyhodnoti ako signal §tart a spusti sa ¢innost modulu. Dal§im zatladenim sa modul
uvedie do kl'udového stavu.

Automaticka prevadzka
Priecestie so zdvorami.

V automatickom rezime modul ocakéva signély zo senzorov na zéklade ktorych riadi svoju ¢innost’. Modul mé
vstupy pre senzory oznacené G, S. Po prijati signalu zo senzor pripojeného na vstup oznaceny ako G (gate) sa
aktivuje samotné ¢innost’ modulu. Spusti sa zvukova signalizécia a po nastavenom ¢ase sa spustia zavory. Zvukova
signalizacia sa spustenim zavor vypne . Svetelnd zostane v ¢innosti az do zdvihnutia zévor. Po aktivacii senzora
pripojené¢ho na vstup S sa modul vrati do kl'udového stavu — po nastavenom Case sa zévory zdvihna a vypne sa
svetelna signalizacia cervenych LED a zapne sa blikanie bielej LED. Po aktivacii senzora na vstupe S sa da nastavit’
Cas pocas ktorého je signal zo senzoru na vstupe G je ignorovany. ( aby vlak mohol prejst’ a neaktivoval zavory
druhym snimacom ).

Vystup na servo je mozné prekonfigurovat’ pre elektromagnetické zavory nastavenim bitu 1 v CV539. V tomto
pripade je potrebné pouzit’ tranzistor na spinanie zavor. ( vid’ priklad zapojenia)

Priecestie bez zavor.

Po vypnuti ovladania servomotora modul funguje ako priecestie bez zavor. V tomto nastaveni je zvukova
a opticka signalizacia stale spustena pokial’ sa modul nevrati do kI'udového stavu — vlak opustil priecestie.

Na §irej trati je vhodné pouzit’ nizsie hodnoty, pri ¢astom posunovani a pri pomalych rychlostiach je potrebné pouzit
vyssie hodnoty. Zapojenie senzorov je v priklade zapojenia.

Snimace

Je mozné pouzit’ l'ubovolny snima¢ bez ohl'adu sposobu snimania( magneticky, opticky, kontakt). Vstupy pre
snimace pracuju s log.aroviiami pre 5V logiku. Modul ma pre snimacée vyvedené napajanie 5V. Napajanie snimacov
je chranené vratnou poistkou 100mA. Modul je prednastaveny pre snimace so spinanim log ,0°. V pripade ak st
pouzité snimace s pozitivnou logikou pri aktivacii log‘l¢, tak je potrebné nastavit' prislusny vstup v module
v konfiguracii —CV539 (TAB 3).Vstupy je potrebné osetrit’ zapojenim odporu 10k voci ,-*
V pripade snimacov s log ,0° nie je odpor potrebny.
V pripade ak snimac nie je napajany z 5V na module je vhodné aby snimac mal vystup — otvoreny kolektor a tento
bol oSetreny odporom 10K voci +5V, ak sa jedna o spinac v ,0° alebo — ak sa jedna o spina¢ v ,1°
V pripade ak vystup nie je S otvorenym kolektorom je potrebné pouzit’ oddelovaciu diodu a samozrejme odpor na
definovanie kl'udového stavu.

Zvuk

Modul obsahuje 7 zvukov, a 4 trovne hlasitosti. Vyber zvuku sa robi jeho vyberom v CV515 (CV3) a hlasitost’
v CV516 (CV4). Rychlost’ prehravania zvuku je mozné upravit v CV517 (CV5). Hodnota 5 predstavuje vzorkovanie
22kHz. Nizsia hodnota spomali a vyssia hodnota zrychli zvuk. Zvuky st uz nahrané v zariadeni a nedajt sa zmenit'.
Zvuk 3 a4 su totozné. Rozdiel je v tom, ze zvuk 3 sa prehrava pravidelne a zvuk 4 sa prehrava nepravidelne
(nerovnomerné zatvaranie ruénych zavor). Typy zvukov st v TABS, hlasitost v TABG.
Reproduktor je najvhodnejsi s impedanciou 32Q alebo 16Q (32 Q reproduktor s priemerom 40mm je v baleni).



Svetelna signalizacia.

Modul ma vystup na dve navestidla. Ovlada bicle svetlo a dvojicu ¢ervenych svetiel. Biele svetlo — jeho jas sa
nastavuje v CV525 (CV13). Ak nastavime CV525 =°0°, tak svetlo nebude blikat’. Rychlost’ blikania bieleho svetla
sa nastavuje v CV526 (CV14). Cervené svetla - jas ¢ervenych svetiel sa nastavuje v CV527 (CV15) ak nastavime
hodnotu ,0° tak svetla nebudt blikat. Rychlost’ blikania ¢ervenych svetiel sa nastavuje v CV528 (CV16).

Dekodér moze napodobit’ efekt klasickej ziarovky, ak je nastaveny bit 4 v CV539 (TAB3). Zvyraznit' (predizit)
ziarovkovy efekt sa d4 nastavenim bitu 5 v CV539 (TAB3).

Navod na montaz a oZivenie:
Po prvom zapnuti sa zariadenie nastavi na prednastavenu konfiguraciu 1 (TAB1).

Zmena konfiguracie bez programovania cez DCC

Prednastavené konfiguracie je mozné nastavit’ aj pomocou ovladacicho tlacidla na ovladanie priecestia (vstup
TL). Postup je nasledovny:
Zatlacit’ a drzat’ tlacidlo
Zapnut napdjanie
Tlacidlo drzat’ az pokym sa trvalo rozsvietia ¢ervené LED (minimalne 1,5sek.)
Uvolnit’ tlacidlo, ¢ervené LED zhasnu a za¢nti opakovane blikat’ (1-6 bliknuti znamena ¢islo prednastavene;j
konfiguracie).

5. Kratkym zatlacenim tla¢idla sa meni prednastavena konfiguracia (TAB1).

6. Dlhym zatla¢enim tlacidla (1,5sek.) sa aktualna konfiguracia ulozi (3x pomaly zablikaju ¢ervené LED)
Takto je moZné modul pouZivat’ aj bez nutnosti nastavovania a programovania cez DCC.
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TAB1 Prednastavené konfiguracie

Zelezni¢né priecestie AZD so zavorami predzvanaci zvuk AZD1, zatvorenie zavor po 10 sek

Zelezni¢né priecestie AZD bez zavor trvaly zvuk AZD1, vypnuty vystup na servo

zelezniéné priecestie AZD so zavorami predzvanaci zvuk AZD2, zatvorenie zavor po 10 sek

zelezni¢né priecestie AZD bez zavor trvaly zvuk AZD2, vypnuty vystup na servo

zelezni¢né priecestie SEP1 so zavorami predzvanaci zvuk SEP1, zatvorenie zavor po 8 sek

mechanické zavory s predzvananim vypnuté vystupy na svetla, zvuk mechanické zavory, vystup na servo

Digitalna prevadzka

Pri digitalnej prevadzke je vhodné napdjat’ zariadenie priamo z kolaji. Zjednodusi sa tym celé zapojenie a
inStalacia. V tomto pripade nie je potrebné pouzit’ optické snimace, ale staci pouzit’ kol'ajové kontakty s diddou
vV zavernom smere. Podmienkou je, aby mali vSetky vagony kovové kolieska. Krajné kontakty + a - snimacieho
konektora slizia na napéjanie optickych snimacov (v pripade ich pouzitia).

Pocas programovania modulu je potvrdzovaci impulz ACK generovany servom alebo elektromagnetom.
Nastavenim bitu 2 v CV539 sa impulz zosilni pomocou pripojeného reproduktora.

Pri ovladani cez DCC je mozné nastavit’ adresu dekodéra a vystupnu funkciu zapisom do CV513, CV521 a
CV514, alebo zjednodusene pomocou tla¢idla na ovladanie priecestia (vstup TL). Postup je nasledovny:
Zatlacit’ a drzat’ tlacidlo
Zapnut’ napajanie
Do 1 sekundy po zapnuti napdjania pustit’ tlacidlo (¢ervené diddy zacnll naraz rychlo blikat’)
Na DCC centrale nastavit’ pozadovant adresu a vyslat’ prikaz pre prisluSenstvo
Ked modul prijme signal, naprogramuje sa (3x pomaly zablikaji ¢ervené LED )
Automaticky sa ukon¢i programovaci rezim
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Ak pripojeny programator nepodporuje programovanie vysokych CV nad 256, tak je mozn¢ dekoder programovat
aj pomocou nizkych CV (stlpec Alt.CV v TAB2). T4to moznost’ sa da zakézat’ vynulovanim bitu 0 v CV541 (TAB4).



TAB2 Rozpis vSetkych CV

Do CV8 je mozny zapis ale pri ¢itani z CV8 dostaneme kod vyrobcu. Zapisom do CV8 sa menia iné CV tak, aby

sa vytvorilo potrebné nastavenie.

Cv8jCv8]jCv8]Cv8|]Cvs|]cCvs
ALY
0 0 0 0 0 0

0..63
03 0 0 0
07 1 1 2
516 0-3 3 3 3
19 5 5 5
519 - 31 31 31
520] 8 [ 13 13 13
EAEN o' o 0 o
522 o100 3 3 3
523 10.60 20 20 20
1.6 3 3 3
525 0-30 30 30 30
PN AN 50.200 140 140 140
0-30 30 30 30
LS B 50.200 100 100 100
530 060 5 5 10
531 0.30 10 0 10
532 0.5 11 0 11
A o0 10 0 10
534 0.220 200 100 200
- 48 48 48
541 - 133 133 133
TAB3 CV539
popis
][0I Vystup pre zavory 0 = servo
Posilnenie ACK 0 = vypnuté
Obratenie prijatych povelov 0 = vypnuté

Efekt ziarovka
Dosvit ziarovky

0 = zakézany
0 = kratsi
Negovanie vstupov ,,G*
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Negovanie vstupov ,,S*
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CV541

popis

Programovanie cez Alt.CV
Kolajové snimace G G S
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Dekodér pre prislusenstvo

3

0 = zakazané

0 = zakazané

o] ] Obojsmerna komunikécia 0 = vypnuta
Typ dekodéra 0 = zékladny
Metoda adresovania 0=NMRA

0 0
5 4
3 3
5 5
ST
13 13
0 0
3 3
20 20
3 3
30 0
140 50
30 0
120 50
1 0
8 3
11 4
10 10
200 150
48 0
133 133

1 = elektromagnet

1 = zapnuté
1 = zapnuté
1 = povoleny
1 = dlhsi

1 = povolené
1 = povolené

1 = dekodér prislusenstva

Popis CV

adresa dekodéra (nizke bity)

nastavenie vystupnej funkcie 1,2,3,4

vyber zvuku (0=bez zvuku)

hlasitost’ zvuku (0=bez zvuku)

rychlost’ prehravania zvuku (vyska tonu)

verzia FW

vyrobca

adresa dekodéra (vysoké bity)

zru$enie vystrahy pri necinnosti (minuty)
vypnuté snimanie kontaktov G (sekundy)
oneskorenie otvorenia zavor - kontakt S (sekundy)
jas bieleho svetla (0=bez bieleho svetla)
rychlost’ blikania bieleho svetla (500-2000ms)
jas ¢ervenych svetiel (O=bez cervenych svetiel)
rychlost’ blikania ¢ervenych svetiel (500-2000ms)
oneskorenie zapnutia bieleho svetla (sekundy)
oneskorenie zatv. zavor-predzvananie (sekundy)
rychlost’ zatvarania zavor (rychlost serva)
minimalna poloha zavory (servo min.)
maximalna poloha zavory (servo max.)

TAB3

TAB4

konfigurécia dekodéra
konfiguracia dekodéra

TAB5 CV515 - vyber zvuku

“ bez zvuku
AZD
AZD 2
ruéné zavory
SeP

0 = reaguje na log 01 = reaguje na log 1
0 =reaguje na log 01 = reaguje na log 1

TAB6 CV516 - hlasitost’ zvuku

| 0

bez zvuku
33 %
66 %
Max




Priklad zapojenia:
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Dal3ie priklady na stranke http://videopeli.szm.com/subory/zeleznica/digizeleznica004.htm

Technické udaje:

Produktové ¢islo: RCO003A1

Rozmery: 30mm x 50mm x 15mm
Napéjanie DCC : 10-18V

Napéjanie analog : 7-18V AC/DC

Hodnoty napitia na snimacoch : 0-0,7V log 0, 4-5V log 1
ZataZenie vystupu pre optosnimace : max 0,10A (vratnd poistka)
Zat'azenie vystupu pre servo: max 0,20A (vratnd poistka)
Pracovna teplota : 5-60°C

Zarucné podmienky:

- Zarucné podmienky sa vzt'ahuji na poruchy sposobené pri

- vyrobe aporuchy osadenych suciastok. Na poruchy

@ vzniknuté hrubym zaobchadzanim, nespravnou montaZou,

ar nevhodnym uskladnenim a pdsobenim okolitého prostredia
-

sa zaruka nevztahuje. Po Zivotnosti odovzdajte do zberne
DIGITALIE VLAEIKY  Jloraro odpadu

ke Vyrobca:
C€ 14+ Peter Lizica PeLi , Paldrikovo , Slovenska republika
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