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Lokodekodér s integrovanym osvetlenim urc¢eny pre model Tillig T334 (BR710) v mierke TT, ktory je hlavne
urceny pre digitalny DCC systém, ale s obmedzeniami dokaze pracovat’ aj v analogovom moéde (nie je mozné
zapinat’ a vypinat’ svetld podl'a rezimu jazdy, ale svietia vSetky, ovladanie rychlosti je podl'a napétia na kolaji).

Moznosti dekodéra:

e vhodné pre DCC a anal6gové ovladanie

e zat'azenie motorom 1A

e zatazova regulacia motora

e ochrana proti skratu, pretazeniu a prepatiu
podpora 14/28/128 rychlosti (len DCC)
rozsah adries 1 — 9999 (len DCC)
posunovaci rezim (len DCC)

redukovanie rozbehu a brzdenia (len DCC)
osvetlenie vsetkych reflektorov

priprava na osvetlenie kabiny

nastavenie svetelnych efektov a jasu
oneskorenie zapnutia, vypnutia svetiel

Navod na montaz:
Zasahov do modelu nie je az tak vel'a, ako by sa na prvy pohl'ad zdalo a potrebné tipravy zvladne aj zaciato¢nik.

Na skrini ruSna je potrebné vyvftat otvory
reflektorov vrtadkom @l,6mm. V pripade osadenia
plastovych skliok na svetla, treba dizku upravit
tak, aby bola zadna Cast’ zarovno plastu. Inak sa
pri skladani modelu mézu poskodit’ LED diddy.
Na obrdzku su otvory zaliate duvilaxom. ( je
mozné pouzit' rybarsky vlasec prisluSného
priemeru , plastové tyCinky z plexiskla, clerafix,
farbu na sklo...) Kvoli eliminovaniu presvitania
svetla cez plast je vhodné okolie otvorov
zaciernit’ pripadne pouzit’ elektrikarske dutinky,
kovové trubicky a pod.. Tak isto je vhodné
Z bokov zaciernit’ LED.




V d’alSom kroku potrebné upravit —

vnatorna dizku modelu, aby sa do
modelu vosli celné plosné spoje
s osvetlenim. Vacsie zavazie treba po
okrajoch zbrusit' asi o 0,5mm ana
vrchnej  Casti  zaizolovat  kvoli
moznému skratu na ploSnom spoji
s ¢elnym osvetlenim.

MensSie zdvazie netreba brusit. Staci
zrezat’ z plastovej kol'ajnicky 0,5mm a
zavazie zaizolovat z0 zadnej strany
tak, aby sa nedoSlo kskratu na
kontaktoch motora. V pripade skratu
na motore alebo celnom osvetleni sa
dekodér neposkodi.

zaizolovanie zavazi

V pripade zaujmu je mozné osadit’ osvetlenie kabiny. LED sa
spajkuje priamo bez ochranného odporu na kontakty podla
obrazku. Efekt osvetlenia kabiny je nastaveny na 5 — Ziarivka
typl. Zmena efektu sa prevedie zapisom hodnoty podl'a TAB4 do
CV38. Jas svetla je mozné upravit’ v CV48 ( hodnota 0-30).
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Karosériu modelu treba skladat’ pomaly a treba davat’ pozor na ¢elné LED, aby nepriSlo k ich odtrhnutiu.
V pripade potreby je potrebné zbrisit’ vnutornt stranu karosérie na Urovni Celnych plosnych spojov tak, aby sa
plosné spoje vol'ne zasunuli na svoje miesto.

Technické adaje:

Napajanie DCC : 10-24V (odporacané napajanie 12-15V)

Napajanie analog : 4-24V (plny jas svetiel pri 5V)

ZataZenie motora : max 1A (ochrana proti skratu a prepatiu na motore)
Spotreba energie : max 0,008A (8mA) pri zapnutom osvetleni bez motora
Regulacia motora : pulzna (PWM)

Pracovna teplota : 5-50°C

Typ osvetlenia : LED velkost’ SMD 0402

Farba osvetlenia: 6x tepla biela, 4x Cervena



Moznosti nastavenia dekodéra:

Nastavenie dlhej alebo kratkej adresy
Rozjazdova rychlost

Maximalna rychlost’

Stredna rychlost’

Modifikacia krivky rychlosti

Casy zrychlenia a brzdenia

Nastavenie jasu osvetlenia

Oneskorenie zapnutia a vypnutia svetiel
Osvetlenie kabiny

Pri prvom pripojeni napajacieho napitia prebehne test dekodéra (postupné rozsvietenie vSetkych LED a kratke spustenie
motora) a dekodér sa nastavi na konfiguraciu 1 v TAB1 ( CV8=201)

Prednastavena konfiguracia:

Zapisom do CV8 je mozné nastavit’ Styri predvolené konfiguracie podla tabul’ky 1. Tieto prednastavené konfiguracie slizia
hlavne na zjednodus$enie a zrychlenie naprogramovania dekodéra a nemusia sa zhodovat’ s redlnou prevadzkou. Po nastaveni
dekodéra, je vhodné uzamknut zapis do CV. Zapis sa uzamkne zadanim hodnoty 248 do CV8 a odomkne sa zadanim adresy
dekodéra z CV1 do CV8 (TABL). Reset dekodéra sa prevedie zapisom hodnoty 246 do CV8 (TAB1). Zapisom akejkol'vek
hodnoty do CV8 sa vykona nastavenie podl'a tabul’ky 1 , ale hodnota CV8 (vyrobca) sa nezmeni.

TAB1 Prednastavené konfigurécie :

FO - pozi¢né svetla v smere jazdy F1 - dialkové svetlo v smere jazdy F2 - koncové Eervené svetla podl'a smeru jazdy
CV8=201 |[F3 - posunovanie, pravé svetlo na kazdej strane, redukovanie CV3a CV4  F5 - vypnutie exponencidlneho priebehu zrychlovania a spomal'ovania
F9 - osvetlenie kabiny (ziarivka) EMEF riadenie motora, povolena analégova prevadzka

FO - pozi¢né svetla v smere jazdy, dialkové svetlo pocas jazdy s oneskorenym zapnutim  F2 - koncové Eervené svetla podl'a smeru jazdy
CV8=202 |F3 - posunovanie, pravé svetlo na kazdej strane, redukovanie CV3 a CV4  F5 - vypnutie exponencidlneho priebehu zrychl'ovania a spomal'ovania

F9 - osvetlenie kabiny pocas statia s oneskorenym vypnutim (Ziarivka) EMF riadenie motora, povolena analogova prevadzka
FO - pozi¢né svetla v smere jazdy F1 - dial’kové svetlo v smere jazdy F2 - pozi¢né svetld na oboch stranach
CV8=203 | F3 - posunovanie, pravé svetlo na kazdej strane, redukovanie CV3 a CV4, vypnutie exponencialneho priecbehu  F4 - koncové Servené svetla
F5 - osvetlenie kabiny (ziarivka) EMEF riadenie motora, povolena analégova prevadzka, silnejsi exponencialny priebeh
FO - pozi¢né svetla v smere jazdy F1 - dial’kové svetlo v smere jazdy F2 - koncové cervené svetla podl'a smeru jazdy
CV8=204 | F3 - posunovanie, pravé svetlo na kazdej strane, redukovanie CV3 a CV4  F5 - vypnutie exponencidlneho priebehu zrychl'ovania a spomalovania
F9 - osvetlenie kabiny vypnuté EMF riadenie motora, vypnuté svetelné efekty, povolena anal6gova prevadzka

CV8=246 |vynulovanie dekodéra do vyrobnych nastaveni, test osvetlenia a motora, nastavenie prednastavenej konfiguracie 1 (201)

CV8=248 |uzamknutie zapisu do CV (plati pre verziu software 3.7 a vyssiu)

Dekodér je mozné nastavit’ na kratku adresu v CV1, alebo
dlha adresu v CV17 + CV18, podla nastavenia bitu5 v CV29
(TAB3). Pripadne je mozné pouzit' zdruzent adresu CV19,
ktoru je mozné menit’ aj za prevadzky (programovanie POM).

Krivka rychlosti sa nastavuje v CV2 (rozjazdova rychlost’),
CV5 (maximalna rychlost) a CV6 (stredna rychlost’). Ak je
CV6=0, tak sa pri vypocte berie do ivahy len hodnota CV2 a
CV5. Krivku rychlosti je mozné modifikovat uzivatel'sky v
CV67 az CV94. Zaroven treba nastavit’ bit4d v CV29 (TAB3).

Cas zrychlenia a brzdenia sa nastavuje v CV3 a CV4. Cim
je nastavend hodnota vys$Sia, tym je rozbeh a spomalenie N
pomalSie. V CV125 sa nastavuje funkcné tlacidlo, pomocou o Rychlosf 137
ktorého sa docasne znizi hodnota CV3 a CV4 na polovicu priklady pre CV121, CV122
(vhodné pri posunovani). Rozbeh a brzdenie je mozné vylepsit’ 5 CV2=10, CV5=220, CV6=0 €v2=10, CV5=220, CV6=60
pomocou exponenciadlneho rozbehu (CV121) a brzdenia
(CV122). Podobne ako v dekodéroch ZIMO je rozsah hodnot
0 - 99. Jednotky predstavuju zakrivenie exponencialnej krivky
(0 - 9) a desiatky predstavuju percentualnu hodnotu rychlosti,
pre ktoru plati krivka (10-90%). Exponencidlny rozbeh a
brzdenie je mozné docasne deaktivovat pomocou funkéného
tlacidla nastaveného v CV126.
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Funkéné tladidlo pre polovicna rychlost (posun) sa
nastavuje v CV124. Ak je nastaveny bit 6 v CV29 (TAB3), tak
sa pri aktivovani polovic¢nej rychlosti (posun) rozsvietia svetla
nadefinované v CV pre funkéné tla¢idlo poloviénej rychlosti
(CV99-CV112) a ostatné svetla zhasn.

" Rychlost 7

CV121,CV122=85 CV121,CV122=38 CV121,Cv122=14



Kontrola ota¢ok motora (BEMF) sa nastavuje v CV55 az CV60. Frekvencia merania EMF sa nastavuje v CV59. Rozsah hodnoét je 1 aZ
30. Hodnota 1 predstavuje frekvenciu merania 50x za sekundu (50Hz), hodnota 30 predstavuje frekvenciu merania 400x za sekundu
(400Hz). Cim vyssia hodnota, tym je frekvencia merania vySsia, ale zdroven sa znizuje maximalny vykon motora. Ak je CV59=0, tak sa
frekvencia merania zniZzuje automaticky s narastajicou rychlostou v rozsahu 250Hz az 50Hz. Vtedy je zabezpeéeny plynulejsi chod motora
na nizkych rychlostiach a vy$s§i vykon motora pri vysSich rychlostiach. Meracia pauza sa nastavuje skusmo podla typu motora (CV60).
Cim je hodnota vy$§ia, tym je meranie presnejsie, ale vykon motora je niz§i. Ak je CV60=0, tak sa meracia pauza postupne znizuje
narastajiicou rychlostou kvoli znizeniu straty vykonu poc¢as merania ota¢ok motora. CV55 a CV56 sa nastavuje podla typu motora a podla
jeho zotrvaénosti. V CV57 sa v percentich x10 nastavuje rychlost’ po ktort bude BEMF konstantné. Maximalna sila BEMF v celom
rychlostnom rozsahu sa nastavuje v percentach x10 v CV58. V pripade problémov sa da BEMF vypnut’ zapisom hodnoty 0 do CV58.

Motor je regulovany pulzne. Rychlost’ regulacie sa da nastavit v CV10. Pre 5 p6lové motory je vhodné ponechat” hodnotu 3 (20kHz).
Hodnoty 1 a 2 st vhodne pre star§ie motory. Nakol’ko je dekodér uréeny pre nové modely Tillig, tak tito hodnotu nie je vhodné menit’.

Na vsetkych vystupoch je mozné nastavit’ jas v 31 Grovniach v CV40 az CV48. Hodnota 0 a 31 predstavuje maximalny jas, hodnota 1
predstavuje minimalny jas. V pripade potreby sa da zmenit’ efekt na kazdom svetle v CV30 az CV38. Priradenie svetiel k funkénym
tla¢idlam FO-F12 na ovladaci sa nastavuje v CV99 az CV112 (TABS). Zavislost” svetiel na smere jazdy, pohybe, stati a polarite DCC je
mozné nastavit v CV113 az CV118. Svetld s oneskorenym zapnutim, alebo vypnutim sa daju nastavit v CV154 aCV155. Casy
oneskorenia sa nastavuji v CV 150 a CV151. Ak je Cas nastaveny na 0, tak je konkrétne oneskorenie vypnuté. Tuto funkciu je mozné
pouzit’ napriklad na oneskorené rozsvietenia dialkového reflektoru po rozjazde lokomotivy. Priklad je v prednastavenej konfiguracii 2.
Zavislost’ osvetlenia kabiny na smere jazdy, pohybe, stati, DCC a oneskoreni sa nastavuje v CV119 (TAB6). Funkéné tladidlo na ovladane
osvetlenia kabiny sa nastavuje v CV127.

TAB2 Rozpis vsetkych CV

CVv8 Ccvs8 Ccvs8 Ccvs8

1.9 adresa dekodéra
0..100 4 4 4 50 rozbehové napitie
1..60 8 8 8 8 Cas zrychlenia
1..60 8 8 8 8 ¢as spomalenia
100..255 255 255 255 255  maximalna rychlost
n 0-255 0 0 0 0 stredna rychlost’
41 41 41 41 verzia firmware
IEN 13 13 13 13 vyrobca
n 0-7 2 2 2 2 rychlost svetelnych efektov
1-3 3 3 3 3 PWM reguldcia motora
0-255 3 2 9 3 aktivne funkcie F1 to F8 v analogovej prevadzke
0..63 3 3 3 3 aktivne funkcie FO, F9 - F12 v anal6govej prevadzke
192..231 192 192 192 192  dihd adresa (vichny byt)
0..255 3 3 3 3 dlhé adresa (spodny byt)
19 0..99 0 0 0 0 zdruZena adresa
27 0.3 0 0 0 0 brzdenie ABC
0-255 70 70 70 6 TABS3 - nastavenie CV29
0..23 1 1 1 0 vyber efektu pre predné l'avé svetlo
0..23 1 1 1 0 vyber efektu pre predné pravé svetlo
0..23 1 1 1 0 vyber efektu pre zadné lavé svetlo
0..23 1 1 1 0 vyber efektu pre zadné pravé svetlo
0..23 19 19 19 0 vyber efektu pre predné dialkové svetlo
35 0..23 19 19 19 0 vyber efektu pre zadné dialkové svetlo
36 0..23 19 19 19 0 vyber efektu pre predné Cervené svetla
0..23 19 19 19 0 vyber efektu pre zadné Cervené svetla
0..31 5 5 5 0 vyber efektu pre svetlo v kabine
m 0..31 31 31 31 31 jas predného lavého svetla
0.31 31 31 31 31 jas predného pravého svetla
0..31 31 31 31 31 jas zadného l'avého svetla
0..31 31 31 31 31 jas zadného pravého svetla
0..31 31 31 31 31 jas predného dialkového svetla
0..31 31 31 31 31 jas zadného dialkového svetla
0.31 31 31 31 31  jas prednjch ervenych svetiel
0..31 31 31 31 31 jas zadnych Gervenych svetiel
0..31 31 31 31 31 jas svetla v kabine



CVv8 Ccvs8 Ccvs8 Ccvs8

0-255 blikanie A - aktivna perioda efekt 20,21
0-255 12 12 12 12 blikanie A - neaktivna periéda efekt 20,21
0-255 24 24 24 24 blikanie B - aktivna perioda efekt 22,23
0-255 24 24 24 24 blikanie B - neaktivna perioda efekt 22,23
0..50 15 15 15 0 oneskorenie rozbehu motora v desatinach sekundy
0-10 3 3 3 5 BEMF _I (integral)

0-10 5 5 5 5 BEMF_P (proportional)

0-10 10 10 10 0 hrani¢na rychlost v % konstantného EMF x10
0-10 5 5 5 0 sila EMF

0-30 16 16 16 0 frekvencia merania BEMF

0-10 0 0 0 0 meracia pauza BEMF

0-255 16 16 16 32 vlastna rychlostna krivka, rychlost’ 1

0-255 255 255 255 255 vlastna rychlostna krivka, rychlost’ 28
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0-255 mapovanie funkcif (TAB9)
0-255 3 51 3 3 vystupy pre FnOf - jazda vpred  (TAB5)
0-255 12 60 12 12 vystupy pre FnOr - jazda vzad (TAB5)
0-255 48 0 48 48 vystupy pre Fnl (TABS)
M7l 0255 192 192 15 192  vystupy pre Fn2 (TABS)
0-255 6 6 6 6  vystupy pre Fn3 (TABS)
Tl 0-255 0 0 192 0  vystupy pre Fnd (TABS)
(0= 0-255 0 0 0 0 vystupy pre Fn5 (TABS)
s 0-255 0 0 0 0 vystupy pre Fn6 (TABS5)
0-255 0 0 0 0 vystupy pre Fn7 (TAB5)
(o8 0-255 0 0 0 0 vystupy pre Fn8 (TABS)
0255 0 0 0 0 vistupy pre Fno (TABS)
0-255 0 0 0 0 vystupy pre Fn10 (TAB5)
0-255 0 0 0 0 vystupy pre Fnll (TAB5)
MPH 0-255 0 0 0 0 vystupy pre Fnl2 (TABS)
ikl 0-255 159 159 159 159  vystupy pre jazdu vpred (TABS)
0-255 111 111 111 111 vystupy pre jazdu vzad (TAB5)
r 0-255 255 207 255 255  vystupy pocas statia (TABS)
0-255 255 255 255 255  vystupy pocas jazdy (TABS)
0-255 63 183 63 63 konfiguracia vystupu pre osvetlenie kabiny (TABG)
0-99 15 15 95 0 exponencialna krivka zrychlenia
122 0-99 0 0 86 0 exponencialna krivka spomalenia
1-12 3 3 3 3 tlacidlo pre poloviénu rychlost
125 1-12 3 3 3 3 tlacidlo pre redukovanie CV3 a CV4
126 1-12 5 5 3 5 tlacidlo pre vypnutie exponencialneho priebehu rychlosti
0-12 9 9 5 9 tlacidlo pre osvetlenie kabiny
]
0..255 0 10 0 0 Cas oneskorenia zapnutia vystupov podl'a CV154 a 155
151 0..255 0 3 0 0 ¢as oneskorenia vypnutia vystupov podl'a CV156 a 157
0..255 0 48 0 0 oneskorené vystupy 1-8 po zapnuti (TAB5)
0..255 0 0 0 0 oneskorené vystupy 1-8 po vypnuti (TAB5)
190 0-20 uroven asymetrického signalu pre ABC  1=0,1V
0-255 kompenzacia detekcie ABC pri rychlej jazde

konstantna brzdna draha pre ABC
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TAB3 Nastavenie CV29 Aktivacia analogovych funkcii (CV13 a CV14)
bit [ bit [ 7]6/5 14 3 2[1]0
1000 smerjazdy 0=bezzmeny 1 =opacny smer @\ /ilc)| Fn8 F7 Fn6 Fn5 Fn4 Fn3 Fn2 Fnl

100 pocet jazdnych stupiiov 0=14 1 =28/128 Fnl2 FEnll Fnl0 Fn9 FnOr Enof
it2 analogova prevadzka 0 =vypnutd 1 =zapnuta

! 0 = rychlost v C2,CV5,CV6 1 =rychlost v CV67-CV94

its O=adresavCV1l 1=adresavCV17+18

0 = bez zmeny 1 = prioritny posunovaci rezim
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TAB4 Efekty v CV30 az CV38 je moZné nastavit’ pre kazdé svetlo

hodnota hodnota
bez efektu 1 pokazena ziarivka
ziarovka 12 pokazena ziarivka, na konci Zivotnosti
majak 13 pokazena Ziarivka s menic¢om 1
blesk 14 pokazena ziarivka s menicom 2
dvojity blesk 15 sodikova lampa

ziarivka typl - so Startérom
ziarivka typ2 - nova so Startérom
ziarivka typ3 - s meni¢om
ziarivka typ4 — nova s meni¢om
ziarivka typS — nova s meni¢om
pokazena ziarivka po ¢ase funk¢éna
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ziarovka, postupné zapinanie
blikanie podl'a CV62 a CV63
opacné blikanie podl'a CV62 a CV63
blikanie podl'a CV64 a CV65
opacné blikanie podl'a CV64 a CV65
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| hodnota|
0 |
| 6 |
| 8
9 |
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ABS5 Priradenie jednotlivych bitov k svetlam - CV99 az CV118, CV154, CV155

7 | 6 [ 5 | 4] 3 | 2 | 1| 0|

zadné predné zadné predné zadné zadné predné predné
cervené cervené  dialkové  dialkové pravé lavé pravé lavé

svetlo

nastavenie svetla v kabine - CV119

| 7 | 6 [ 5 [ 4] 3] 2] 1|0

TAB6
]

°"Vey,skgggg'e onesioretie Doch  DOCa jwda  sitie  vad  vpred



r’\ Zarucné podmienky:

/ :/ / C Zaruéné podmienky sa vztahuji na poruchy spdsobené pri
vyrobe a poruchy osadenych suciastok. Na poruchy vzniknuté

/ (\/ \(/ hrubym zaobchadzanim, nespravnou montazou, nevhodnym
uskladnenim a pdsobenim okolitého prostredia sa zaruka

nevztahuje. Po zivotnosti odovzdajte do zberne elektro

WHENTELINE  PILGEANEY odpadu!

Vyrobca:
c € 1 4+ Peter Lizica PeLi , Palarikovo , Slovak republic
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