Lokodekodér

navod pre firmware 4.x

urcené pre zeleznicné modelarstvo

Moznosti dekodéra:

vhodné pre DCC a analdgové ovladanie
zat'azenie funkénych vystupov 100mA
zat'azenie motorom 1A

zatazova regulacia motora BEMF

ochrana proti skratu, pretazeniu a prepétiu
podpora 14/28/128 rychlosti (len DCC)
rozsah adries 1 — 9999 (len DCC)
posunovaci rezim (len DCC)

redukovanie rozbehu a brzdenia (len DCC)
nastavenie svetelnych efektov a jasu
oneskorenie zapnutia, vypnutia svetiel
podpora funkénych tlac¢idiel FO — F28

Zapojenie konektorov:

NEM651 (LD08651) NEM651c (LD18651)

7| B ..E faorrey E&EE F2 o L=
kola o [ kola] §— cx [ F1 a
EIZRE i
motof ||— £ == motes J— £ o= Fs
Rozmery: 17 x 10 x 4mm Rozmery: 17 x 9 x 4mm

PLUX16 / PLUX22 (LDO8P16, LDO8P22)

LI ]

73 5 == PLUX22/16
F2 LI

F1 -n E o

FO vzad| | kola L] o

koaj . g

+ pol motor L ]

FO V.Ersd motor e gg
- pol + cap nE
L ]

e —

Rozmery: 20 x 15 x 4mm
© PelLi 2020



Pri prvom pripojeni napajacieho napitia sa postupne aktivuju vSetky funkéné vystupy (test funkénosti) a dekodér sa
nastavi na konfiguraciu 1 (TAB1).

Prednastavena konfiguracia:

Zapisom hodnoty do CV8 je mozné nastavit’ Styri predvolené konfiguracie podla tabulky 1. Tieto prednastavené
konfigurdcie sluzia hlavne na zjednoduSenie a zrychlenie naprogramovania dekodéra. Prvé dve prednastavenia s pre
vSetky dekodéry rovnaké. Po nastaveni dekodéra, je vhodné uzamknut’ zapis do CV. Zapis sa uzamkne zadanim hodnoty
248 do CV8 a odomkne sa zadanim adresy dekodéra z CV1 do CV8 (TAB1). Reset dekodéra sa prevedie zapisom hodnoty
246 do CV8 (TABI). Zapisom do CV8 sa vykona nastavenie podl'a tabul’ky 1, ale hodnota CV8 (vyrobca) sa nezmeni.

TAB1 Prednastavené konfiguracie :

FnO - vystup FOf, FOr v smere jazdy(efekt ziarovka) ~ Fnl - vystup F1, F2 v smere jazdy(efekt ziarovka) ~ FN2 - vystup F3, F4 v smere jazdy(efekt ziarovka)
CV8=201 [Fn3 - poloviéna rychlost, redukovanie CV3 a CV4, vystup FOf+FOr Fn4 - vystup F5(efekt ziarivka) ~ Fn5 - vypnutie exponencidlneho priebehu rychlosti
EMF riadenie motora, povolena analégova prevadzka

FnO - vystup FOf, FOr v smere jazdy(bez efektu) Fnl - vystup F1, F2 v smere jazdy(bez efektu) Fn2 - vystup F3, F4 v smere jazdy(bez efektu)
CV8=202 |Fn3 - polovi¢na rychlost, redukovanie CV3 a CV4, vystup FOf+ FOr  Fn5 - vypnutie exponencialneho priebehu rychlosti ~ Fn6 - vystup F5(bez efektu)
vypnuté EMF riadenie motora, povolena analogova prevadzka

NEM®651 priklad pre Tillg / Roco , EMF riadenie motora, efekt ziarovky, Fn0, Fnl - svetla, Fn3-posun, Fn5-vypnutie exp. priebehu
CV8=203 |PLUX12 priklad pre T435 (Hektor) TT , zapnuté EMF, efekt Ziarovky, FnO-vSetky svetld v smere jazdy, Fn2-svetla vpredu, Fn3-posun
PLUX16/22 priklad pre MTB TT, EMF riadenie motora, efekt ziarovky, Fn0, Fnl - svetla, Fn3-posun

NEM®651 priklad pre Tillg / Roco , vypnuté EMF, vystupy bez efektov, Fn0, Fnl - svetla, Fn3-posun
CV8=204 |PLUX12 priklad pre T435 (Hektor), vypnuté EMF, vystupy bez efektov, Fn0-vsetky svetla v smere jazdy, Fn2-svetla vpredu, Fn3-posun
PLUX16/22 priklad pre MTB HO, EMF riadenie motora, efekt ziarovky, Fn0, Fnl Fn2-svetla, Fn3-posun, Fn9-kabina

CV8=246 |vynulovanie dekodéra do vyrobnych nastaveni, test osvetlenia, nastavenie prednastavenej konfiguracie 1 (201)

CV8=248 |uzamknutie zapisu do vsetkych CV

Popis vlastnosti:

Dekodér je mozné nastavit’ na kratku (CV1) alebo dlht adresu (CV17+CV18), podla nastavenia bitu5 v CV29(TAB3).
Pripadne je mozné pouzit’ zdruzent adresu CV 19, ktora je mozné menit’ aj za prevadzky (programovanie POM).

Krivka rychlosti sa nastavuje v CV2, CV5 a CV6. -
Ak je CV6=0, tak sa pri vypoéte berie do uvahy len
hodnota CV2 a CVS5. Krivku rychlosti je mozné
modifikovat’ uzivatel'sky v CV67 az CV94. Zaroven
treba nastavit’ bit4 v CV29 (TAB3). Cas zrychlenia a
brzdenia sa nastavuje v CV3 a CV4. Cim je nastavena
hodnota vysSia, tym je rozbeh alebo spomalenie
pomalsie. V. CV125 sa nastavuje funkéné tlacidlo,
pomocou ktorého sa docasne znizi hodnota CV3 a
CV4 na polovicu (vhodné pri jazde bez pripojenych ,
voziiov). Funk¢né tla¢idlo pre poloviéni rychlost ° Rychlost w
(posun) sa nastavuje v CV124 (vhodné pre posun). Ak
je bit 6 vCV29 nastaveny (TAB3), tak sa pri
aktivovani polovi¢nej rychlosti (posun) zapnl vystupy
nadefinované v CV pre funk¢éné tlacidla (CV99- priklady pre CV121, CV122
CV112) a ostatné vystupy sa vypnil.

Rozbeh a brzdenie je mozné vylepsit pomocou
exponencidlneho rozbehu (CV121) a brzdenia
(CV122). Podobne ako v dekodéroch ZIMO je rozsah
hodnoét 0 - 99. Jednotky predstavuji zakrivenie
exponencialnej krivky (0 - 9) a desiatky predstavuju
percentualnu hodnotu rychlosti, pre ktoru plati krivka
(10-90%). Exponencialny rozbeh a brzdenie je mozné
docCasne deaktivovat pomocou funkéného tladidla
nastavené¢ho v CV126 (vhodné pre posun alebo jazdu
s malym pocétom voziiov).

&

linterna rychlost

CV2=10, CV5=220, CV6=0 CV2=10, CV5=220, CV6=60

&as spomalovania (zrychlovania)

°y Rychlost w

CV121,Cv122=85 CV121,Cv122=38 CV121,Cv122=14



Kontrola ota¢ok motora (BEMF) sa nastavuje v CV55 az CV60. Frekvencia merania EMF sa nastavuje v CV59. Rozsah
hodnot je 1 az 30. Hodnota 1 predstavuje frekvenciu merania 50x za sekundu (50Hz), hodnota 30 predstavuje frekvenciu
merania 400x za sekundu (400Hz). Cim vyssia hodnota, tym je frekvencia merania vy$§ia, ale zaroveii sa zniZuje
maximalny vykon motora. Ak je CV59=0, tak sa frekvencia merania znizuje automaticky s narastajucou rychlostou
v rozsahu 250Hz az 50Hz. Vtedy je zabezpeceny plynuly chod motora na nizkych rychlostiach a zvySeny vykon motora pri
vyssich rychlostiach. Meracia pauza sa nastavuje v CV60 skusmo podla typu a vykonu motora. Cim je hodnota vysia, tym
je meranie presnejSie, ale vykon motora je niz§i. Ak je CV60=0, tak sa meracia pauza postupne zniZuje narastajucou
rychlostou. Tym je zabezpeceny €o najvyssi vykon motora pri maximalnej rychlosti. CV55 a CV56 sa nastavuje podla
typu motora a podla jeho zotrvaénosti. V CV57 sa v percentach x10 nastavuje rychlost’ po ktora bude BEMF konstantné.
Maximalna sila EMF v celom rychlostnom rozsahu sa nastavuje v percentich X10 v CV58. V pripade problémov sa da
BEMF vypnut’ zapisom hodnoty 0 do CV58.

Motor je regulovany pulzne (PWM). Rychlost regulécie sa d4 nastavit' v CV10. Pre sti¢asné motory je vhodné ponechat’
hodnotu 3 (20kHz). Hodnoty 1 a 2 su vhodne pre starsie 3-0j p6lové motory.

Na vsetkych vystupoch je mozné nastavit’ jas v 31 urovniach (CV40 — CV46). Hodnota 0 a 31 predstavuje maximalny
jas, hodnota 1 predstavuje minimalny jas. V pripade potreby sa da zmenit efekt na kazdom vystupe (CV30 — CV36) podla
TABS. Priradenie vystupov k funkénym tlac¢idlam FnO - Fnl2 na ovladadi sa nastavuje v CV99 az CV112 (TAB4). V
pripade potreby je mozné zmenit’ priradenie funkénych tlacidiel F5 az F28 zmenou CV98 podl'a nasledujticej tabul’ky. Tato
zmena sa vztahuje aj na CV124 az CV126.
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= Cv103 F3|F | F3 | FB | B | B | B | B |FMB|MB|FMB|MB|MB|FMB|F
= CV104 Fa | F4 | F4 | F4 | FA | F4 | Fa | F4 | F4 | F4 | F4 | F4 | Fa | F4 | Fa
2 CV105 5| F5 | F5 | F5 | F5 | F9 | F9 | F9 | F9 | F13 | F13 | F13 | F17 | F17 | F21
-g CV106 F6 | F6 | F6 | F6 | F6 | F10 | F10 | F10 | F10 | F14 | F14 | F14 | F18 | F18 | F22
g cv107 F7 | F7 | F7 | F7 | F7 | F11 | F11 | F11 | F11 | F15 | F15 | F15 | F19 | F19 | F23
= Ccv108 F8 | F8 | F8 | F8 | F8 | F12 | F12 | F12 | F12 | F16 | F16 | F16 | F20 | F20 | F24
‘E" CV109 Fo | F13 | F17 | F21 | F25 | F13 | F17 | F21 | F25 | F17 | F21 | F25 | F21 | F25 | F25
CV110 F10 | F14 | F18 | F22 | F26 | F14 | F18 | F22 | F26 | F18 | F22 | F26 | F22 | F26 | F26

cvill F11 | F15 | F19 | F23 | F27 | F15 | F19 | F23 | F27 | F19 | F23 | F27 | F23 | F27 | F27

cV112 F12 | F16 | F20 | F24 | F28 | F16 | F20 | F24 | F28 | F20 | F24 | F28 | F24 | F28 | F28

Zavislost vystupov na smere jazdy, pohybe a stati je mozné nastavit v CV113 az CV118. Vystupy s oneskorenym
zapnutim, alebo vypnutim je mozné nastavit v CV154 a CV155. Cas oneskorenia sa nastavuje v CV 150 a v CV151. Ak je
¢as nastaveny na 0, tak je konkrétne oneskorenie vypnuté. Cas sa zadava v sekundach (0-255 sekand). Tuto funkciu je
mozné pouzit’ napriklad na oneskorené rozsvietenia dial’kového reflektora po rozjazde.



TAB2 Rozpis vSetkych CV

Ccvs Ccvs8

[ 1 ] 1..99 adresa dekodéra
0..100 2 20 rozbehové napiitie
1..60 8 8 cas zrychlenia
1..60 8 8 ¢as spomalenia
100..255 255 255  maximalna rychlost
BN 0.255 0 0 stredna rychlost
1 41 41 verzia SW
n 13 13 13 vyrobca: 13= home made decoder
[ 9 | 0.7 2 2 rychlost svetelnych efektov
1.3 3 3 PWM regulacia motora
0..255 3 3 aktivne funkcie F1 to F8 v analdgovej prevadzke
0..63 3 3 aktivne funkcie FOf, FOr, F9 - F12 v analogovej prevadzke
L
192..231 192 192 dlhé adresa (vrchny byt)
18 0..255 3 3 dlh4 adresa (spodny byt)
0..99 0 0 zdruZen4 adresa
L]
0..255 70 6 tabul’ka - nastavenie CV29 (TAB3)
0..23 19 0 vyber efektu pre vystup FO vpred
0..23 19 0 vyber efektu pre vystup FO vzad
0..23 19 0 vyber efektu pre vystup F1
0..23 19 0 vyber efektu pre vystup F2
0..23 19 0 vyber efektu pre vistup F3 (NEM651b, NEM651c, PLUX16/22)
0..23 19 0 vyber efektu pre vystup F4 (NEM651b, NEM651c, PLUX16/22)
0..23 5 0 vyber efektu pre vystup F5 (NEM651c, PLUX16/22)
|
Bl o031 31 31 jasna vystupe FO vpred
0..31 31 31 jas na vystupe FO vzad
0.31 31 31 jasnavystupe F1
0..31 31 31 jas na vystupe F2
0..31 31 31 jas na vystupe F3 (NEM651b, NEM651c, PLUX16/22)
0..31 31 31 jas na vystupe F4 (NEM651b, NEM651c, PLUX16/22)
El o031 31 31  jasnavystupe F5 (NEM651c, PLUX16/22)
L]
0..255 12 12 blikanie A - aktivna perioda efekt 20,21
0..255 12 12 blikanie A - neaktivna peridda efekt 20,21
0..255 24 24 blikanie B - aktivna peri6da efekt 22,23
0..255 24 24 blikanie B - neaktivna perioda efekt 22,23
0..10 15 10 oneskorenie rozbehu motora
55 0..10 3 5 EMF_I (integral)
0..10 4 5 EMF_P (proportional)
0..10 1 0 hrani¢nd rychlost’ v % konstantného EMF x10
0..10 10 0 sila EMF
59 0..30 20 0 frekvencia merania EMF
[ 60 | 0..10 0 0 meracia pauza EMF
[ ]
0..255 16 32 vlastna rychlostnd krivka, rychlost 1
EER 0.255 22 40 vlastna rychlostna krivka, rychlost’ 2
BN 0..255 29 47 vlastna rychlostna krivka, rychlost 3
0..255 255 255 vlastna rychlostnd krivka, rychlost 28
[ ]
Bl o0.255 0 0 mapovanie funkénych tlagidiel F5-F28



cvs Ccvs8

[ 99 |

vystupy pre Fn0 - jazda vpred (TAB4)
0__255 1 1 vystupy pre Fn0 - jazda vzad (TAB4)
101 0..255 12 12 vystupy pre Fnl (TAB4)
102 0..255 48 48 vystupy pre Fn2 (TAB4)
103 0..255 3 3 vystupy pre Fn3 (TAB4)
104 0..255 64 0 vystupy pre Fn4 (TAB4)
105 0..255 0 0 vystupy pre Fn5 (TAB4)
106 0..255 0 64 vystupy pre Fn6 (TAB4)
0..255 0 0 vystupy pre Fn7 (TAB4)
108 0..255 0 0 vystupy pre Fn8 (TAB4)
109 0..255 0 0 vystupy pre Fn9 (TAB4)
0..255 0 0 vystupy pre Fnl0 (TAB4)
0..255 0 0 vystupy pre Fnll (TAB4)
0..255 0 0 vystupy pre Fnl2 (TAB4)
0..255 107 107 vystupy pre jazdu vpred (TAB4)
114 0..255 87 87 vystupy pre jazdu vzad (TAB4)
115 0..255 255 255 vystupy pocas statia (TAB4)
116 0..255 255 255 vystupy pocas jazdy (TAB4)
0..99 18 0 exponencialna krivka zrychlenia
122 0..99 15 0 exponencialna krivka spomalenia
1.12 3 3 tlacidlo pre polovié¢nu rychlost’
125 1..12 3 3 tladidlo pre redukovanie CV3 a CV4
126 1..12 5 5 tla¢idlo pre vypnutie exponencialneho priebehu rychlosti
0..255 0 0 ¢as oneskorenia zapnutia vystupov podl'a CV154 a 155
0..255 0 0 ¢as oneskorenia vypnutia vystupov podl'a CV156 a 157
L
0..255 0 0 oneskorené vystupy po zapnuti (TAB4)
155 0..255 0 0 oneskorené vystupy po vypnuti (TAB4)
TAB3 Nastavenie CVV29 Aktivacia analogovych funkcii (CV13 a CV14)
| bit |7(6(5[4[3[2]1]0
smer jazdy 0=bezzmeny 1= opacny smer Fn8 Fn7 Fn6 Fn5 Fnd4 Fn3 Fn2 Fnl
podet jazdnych stupfiov 0=14  1=28/128 Fnl2 Fnll Fnl0 Fn9 FnOr FnoOf
analogova prevadzka 0 =vypnutd 1 =zapnuta
0=rychlost v C2,CV5,CV6 1 =rychlost v CV67-CV94
0=adresavCV1l 1 =adresavCV17+18
0 = bez zmeny 1 = prioritny posunovaci rezim

TAB4 Priradenie bitov k vystupom (CV99 az CV116)

| bit 1716151471312 ]1]0
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TABS Efekty v CV30 az CV36 je mozné nastavit’ pre kazdy vystup

hodnota svetelny efekt hodnota svetelny efekt

bez efektu pokazena ziarivka

ziarovka pokazena ziarivka, na konci zivotnosti
majak pokazena ziarivka s meni¢om 1

blesk 4 pokazena ziarivka s meni¢om 2
dvojity blesk sodikova lampa

ziarivka typ1 - so Startérom
ziarivka typ2 - nova so Startérom
ziarivka typ3 - s meni¢om
ziarivka typ4 — nova s meni¢om
ziarivka typS — nova s menicom
pokazena ziarivka po ¢ase funk¢na

ziarovka, postupné zapinanie
blikanie podl'a CV62 a CV63
opacné blikanie podl'a CV62 a CV63
blikanie podl'a CV64 a CV65
opacné blikanie podl'a CV64 a CV65
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Technické udaje:
Napajanie DCC : 10-24V
Napajanie analog : 4 -24V
ZataZenie motora : max 1A (ochrana proti skratu a prepatiu)
Zat'azenie vystupov : max 100mA (ochrana proti pretazeniu a skratu)
Zatazenie F1 — F5 : max 5mA (logické vystupy, plati pre LD08651C)
Spotreba energie : cca 0,002A (2mA) bez motora
Pracovna teplota : 5-50°C

Zarucné podmienky:

/—D\ / ) Zaru¢né podmienky sa vztahuji na poruchy spdsobené pri
. Q % é vyrobe a poruchy osadenych suéiastok. Na poruchy vzniknuté

hrubym zaobchadzanim, nespravnou montazou, nevhodnym
uskladnenim a pdsobenim okolitého prostredia sa zaruka

nevztahuje. Po zivotnosti odovzdajte do zberne elektro
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